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Georg Greissinger, 7 Sturtgart-Vaihingen, FauststraBe 3 
SCHIENENVORRJCHTUNG FOR KORREKTUR VON MENSCHMCHEN GEtENKEN 

< . 

Die Erfindung hefrifff eine Schienenvorrichtung aus steifem Materia! zur Kprrektur von, 
menschlichen Ge|enken, mif BWidern zum Umschjingen der G|iedma(ten und Heran- • 
Ziehen der GljedmaSen an die Schienenvorrichtung mif Druckpofstem an der Schienen- 
vorrichtung, 

In der Orthopadie ist hiiufig das proh|em gegeben, ein Gelenk zu beeinflussen. So 
mdchte man bejspie|sweise ein X- oder efn O-Bein gerade stellen, was insbesbndere 
bei Kfndern phne allzu grofie Schvvierigkeifen mCglich 1st. Dazu fegt man bisher ein© 
gerade starre und efnsHJckige Schiene an die Auftenseite des Beines an und bindet dte 
Schiene mjt Riemen am Bein fest. Hier ist nachteilig, da8 die Spannung zwischen Schiene 
und Bein ausschlieBlich durch Festziehen der Pander hergestelft werden rouB. 

Es slnd ferner sogenannte Schede-Schienen belcannt, die zum Korrigioren von EHIenbogen- 
und Kniegelenkversteifungen verwendet werden und die in der Beugung des Gejonkos 
angelegt werden, Ferner gibt es quch sogenannte Redressionsschienen flJr die Hand* 
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Auch zur Korrektur von Schu|tergelenken sind Schienen bekannt. Allen diesen Schienen 
1st jedoch der Nochfoll gemeinsam, dafl zum Biege'n und damit zur Kcfrrektur des Gelenkes 
umfangreicbe Hebevorrichtungen notwendig sind. Derartige Hebevorrichtungen gestagen 
es somit nicht, z.B. eine Hose oder eine Jacke Uber die Vorrichtung zu Ziehen. Dies 
wiederum bedeutet, dafl man solche Schienen nicht den ganzen Tag Uber tragen kann, so* 
fern man sich nicht aussch|iefl|ich der Korrektur des betreffenden Gelenkes widmet. 

Aufgabe der Erfindung ist es # . die Nachteile der bekannten SchiefterWorrichtungen zu ver- 
meiden und eine Schienenvorrichtung zu schaffen, dfe fOr mbg|ichst al|e vorkommenden 
Gelenkkprrekturen verwendbar i$f und <Jie nur wenfg ausjadencf 1st, so dafl sie unter 
KleldungssfUcken verwendet werden kann. 

piese Aufgabe wird gemttfl der Erfindung dadvixh ge|dsf , <fofl die Schienenvorrichtung 
zwe! durch eip Ge|enk yerbundene Schienen aufweist, do8 das Gelenk eine Schwenk- 
achse aufweist, die senkrecht zur Formungsrjchtung des zu korrigierenden Gelenkes ver- 
Iduft, dafl fOr beide Schwenkbewegungen AnschjOge vorgesehen sind, dafl jenseits des 
Ge|enkes on der elnen $chiene eine mil einem Gewindebolzen versehene, verstellbare . 
Kugej befestigt 1st, dafl d Jesse its des Gelenkes eine Hulse angeordnet ist, in der eine 
mit der Kuge| zusammenwirkende Wende|feder sjtzf und dafl die H^lse an der anderen 
Schiene schwenkbar ange|enkt ist. 

Bei der erfindungsgemdflen Schienenvorrichtung sind die beiden Uber ein Gdenk ver- 
bundenen Schienen federbelastet, so dafl die Schienen stets bestrebt sind, in ihre 
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Ruhelage zuruckzukehren, was bedeutet, daQ die das zu korrigierende Gelenk bllden- 
den Gliedmaflen an die Schiene langsam herangezogen werden. Die Spannung 1st dabei 
von Hand einstellbar. Diese Einriehtung zur Herstellung der Spannung 1st in vorteilhafter 
Weise nur wenig ausladend. 

Das die beiden Schienen verbindende Gelenk kann in verschiedener Weise angeordnet 
sein. So ist beispielsweise bei einer Ausfohrungsform der Erflndung das Gelenk im 
Bereich des der kugel abgewandten Endes des Gewindebolzens vorgesehen. Bei dieser 
AusftJhrungsform bewegt sich sowohl die Kugel a Is auch die Holse in Richtung Schiene. 
Die beiden Telle bewegen sich aufeinander zu, so daS sich die Feder schoh bei ver- 
haltnismaliig geringem Schwenkweg stark zusammendrtJckt. Dartlberhinaus ist der 
von der Schiene auf die Kugel Ubertragene Schwenkweg verhaltnismaBlg klein. Dies 
isr jedoch for viele Anwendungen unzweckmafllg. Bei einer bevorzugten AusftJhnjngs- 
form der Erfindung isr deshalb das Ge|enk Im Bereich zwischen der Kugel und einem 
Gelenk ftJr die HUlse angeordnet. Dadurch erglbt sich eln gioflerer Schwenkweg for 
die Kugel, so daB die Feder langsamer zusammengediUckf wird. Dartlberhinaus wild 
die HOlse nicht zur Schiene hln, sondern In die entgegengesetzte Richtung ausgelenkt, 
was die zuvor genannte Wirkung noch untersHJtzt. 

Bel einer anderenAusfohrungsform der Erfindung ist die mit dem Gewindebolzen versehene 
Kugel und die Hulse auf der dem menschlichen Gelenk abgewandten Seite der Schlenen- 
vorrichtung angeordnet. Auf diese Weise start die die Spannung erzeugenrfe Einriehtung 
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den TrOger nlcht und behindert ihn aucb nicht. 

Bei einer weiteren bevorzugten Ausfuhrungsform der Erfindung ist der Gewindebolzen 
und die Hulse unter einem spitzen Winlcel zu den bei den Schienen geneigt angeordnet. 
Dies bedeutet eine sehr platzsparende Anordnung. Des weiteren ist es dutch diese An- 
ordnung mOglich, durch einen kleinen Weg eine grofle Anderung der Spannung zu 
erreichen. 

Eine definierte Bewegungsrichtung for die Hulse beim Spannen der Vorrtchtung ist 
dann gegeben, wenn, wie es bei einer weiteren Ausfuhrungsfpnn der Erfindung vorge- 
sehen ist, der Gewindebolzen und die Hulse einen stumpfen Winlcel miteinander ein- 
schlieflen. 

Eine einfache und stabile Anordnung ergibt sich dann, wenn der Gewindebolzen an 
einem an der einen Schiene angeformten Vorsprung angeordnet 1st und diesen durch- 
dringt. Dabei ist der Gewindebolzen bevorzugt parallel zur einen Schiene angeordnet. 



409808/0217 



11 251 



-5- 

2239382 



Bei einer wejteren bevorzugten Ausfuhrungsfbrm der Erfindung ist der Gewindebolzen an 
der einen Schiene efwa senkrecht-abstehend angeordnet. Es ist zwar eine efwas aus- 
ladendere Ausbildung der Erfindung, jedoch ist diese Ausflihrungsform dann vorteilhaft, 
wenn die Vorspannung feinfUhlig eingestellt werden soli • 

Eine einfache und robuste Anordnung ergibt sich dann, wenn der Gewindebolzen die eine 
Schiene durchdringh In weiterer Ausgestaltung der Erfindung kcnn dabei der Gewinde- 
bolzen und die Hulse einen spitzen Winkel miteinander einschlieflen. 

Eine einfache HersteNung und ein stetes Gleiten der Kuge| auf der Wende|feder ergibt 

sich dann, wenn die Achse der Kugel mit der Achse des Gewindebolzens fluchtet. 
r 

Zur schnellen und einfachen EinsteJIung der Vorspannung ist in weiterer Ausgestaltung 
der Erfindung in der Kugel und/oder an dem der Kugel abgewandten Ende des Gewinde- 
bolzens ein Schlifz fUr einen Schraubenzieher unc^oder eine MUnze vorgesehen. Es 
k&nneh somit auch Laien und technisch nicht Begabte die Einste||ung der Vorrichtung 
vornehmen. 

Urn zu verhindern, da(3 sich die Vorspannung unbeabsichtigt dndert, ist es gllnstig, wenn 
eine Sperrvorrichtung vorgesehen ist, die ein unbeabsichtigtes Verdrehen des Gewinde- 
bolzens verhindert. 
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Ein besonders robustes und einfach herzusteljendes Ge|enk |st donn gegeben, wenn das 
die beiden Schienen verbindende Gelenk die Form'eines Pfannenge|enks aufweist. 

Bei einer Ausfuhrungsform der Erfindung sind die die Schwenkbewegung der beiden Schie- 
nen begrenzenden Anschldge von Vorsprtingen am Ge|enk gebildet. Dadurch werden be- 
sonders angeformte VorspfUnge eingesparf, so dafl der Aufbqu der erfindungsgemtiBen 
VorrJchtung wei ter vereinfachf wird. 

Bei einer anderen AusfUhrungsform dagegen ist der die Schwenkbewegung 1m gespannten 
Zustand begrenzende Anschlag von der die Hulse tragenden Schiene gebildet, an die die 
HUlse anschldgt. Auch hier ist also ein nofwendlges Element in zweifacher Weise einge- 
setzt, was eine Vereinfachung des Aufbaus der Erfindung mit sich bringt. 

In dem Bestreben, mttglichst klein und wenig ausla dend zu bauen, weist in weiterer 
Ausgestaltung der Erfindung die Hulse an ihrem dem Gelenk zugewandten Jinde eine 
Abflachung auf. Die Hulse kann also sehr nahe an die Schiene angebracht werden. 

Besonders gUnstig ist es, wenn der Schwenkwinkel der erfindungsgemttOen Schlenenvor- 
richtung mindestens so grofl ist, wie der Korrekturwinkel der das zu korrigisrende Gelenk 
bildenden Gliedmaften. Dadurch kann mit einer einzigen Vorrichtung die gewUnschte 
Korrektur erreicht werden. 

Urn eine mbglichst einfache Einstellung der Vorspannung zu erreichen,>ist in weiterer 
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Ausgestaltung der Erfindung die Wendelfeder an ihrem der Kugel zugewandten Ende 
spiralformig ausgebildet. Dadurch ergibt sich auf der Kugel ein.mit einem kleinen 
Durchmesser versehener Auflagekreis. Dadurch wlid die durch deh Gewindebofeen 
festgehaltene Kugel beim Drehen des Gelenkes nur wenig belastet. 

Urn die Reibung zwischen Kugel und WendelfedermBglichst kletn zu halten, 1st es 
gUnstig, wenn die Kugel und die Wendelfeder aus Metall sirtd. 

Bei einer weiferen AusfUhrungsform der Erfindung weisf die Schienenvorrichhing im un- 
gespannten Zustand eine Wblbung oder wefct V-fbrmlge Gestalt auf, deren Offnung der 
Form der das zu korriglerende Gelenk bildenden GliedmaBen enfgegengesetzf ist. Auf 
diese Welse ist es mbglich, die GliedmaBen des zu korrlgierenden Gelenkes in die 
Gerade zu drangen. 

Bei VorrichWngen zur Korrektur eines X- oder O-Beines 1st es gUnsHg, wenn die mit 
dem Gewindebolzen versehene Kugel an der dem Oberschenkel zugeordneten Schiene 
angeordnet ist. Dadurch kann in elnfacher und bequemer Weise die Spannung von dem 
Trager selbst oder bei klelneren Kindern von einer Bedienungsperson von oben selbst 
eingestellt werden. 
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Weitere Einzelheiten und Ausgestoltungen der Erfindung sind der folgenden Beschreibung 
zu entnehmen, in der die Erfindung anhand der in der Zeichnung dargesrellfen Au»- 
fuhrungsbeispiele ndher beschrieben und erldutert wird. E$ zelgen: 
Fig. 1 die erfindungsgemafie Vorrichtung bei der Verwendung zur Korfektur 

elnesX-Beines gexnaB etner ersten AusfUhrungsform der Erfindung, ' 
Rg. 2 einen Tell der erflndungsgemdSen Vorrichfung gemtifl Flg« 1 h ungespanntem 

Zusfand, 

Fig. 3 einen teil der erfindungsgemdUen Vorrichfung gemtiB Fig. 1 in vollkommen 
gespanntem Zusfand, 

Fig. 4 den Teil gemdfl der Figuren 2 und 3 tn explodierter Darstellurtg und Ih Drauf- 
stchr, 

Rg. 5 einen dem Teil der Fig. 2 entspfechenden Teil der erfihdungtgemtiBen 

Vorrichfung bei einer zweiten AusfUhrungsform der Erflrtduftg, 
Fig. 6 einen dem Teil der Fig. 2 bxw. 3 entsprechenden Tell bet einer drttten 

AusfUhrungsform der Erfindung in ungespannfem Zustartd, 
Fig. 7 den in Fig. 6 dargestellten Teil der drltten AusfUhrungsform In vollkommen 

gespanntem Zusfand und 
Fig. 8 schematisch die Lage der einzelnen Elemerite in ungespanntem und 

gespanntem Zusfand bei der drltten AusftJhrungsform* 

In Fig. 1 ist die Anwendung der erftndungsgentiiflen Schlenenvbrrtchfung bet der Korrek- 
fur eines X-Beines 10 dargesfellt.Die erfindungsgemafie Schlenenvorrifthtung 11 betteht 
ous einer ersren Schiene 12 und einer zweiten Schiene 13, die aus stelfem Material 
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bestehen, beispielswelse aus Metal I von 3 - 4 mm Sttirke. Bei der in Fig. 1 dargestellten 
Anwendung reicht die erste Schiene 12 vom Oberschenkel 14 bis zum Kniegelenk 15 des 
Beines 10 und die zweite Schiene 13 vom Kniegelenk 15 bis in etwa zur H5he des 
KnBchels 16 am Unterschenkel 17, Die beiden Schienen 12 und 13 der Schienenvorrich- 
fung 11 sind auf Hbhe des Kniegelenkes 15 Ober ein Gelenk 20 miteinander verbunden. 
Die Schwenkachse 21 des Gelenks 20 verlauft senkrecht zur Formungsrlchtung des zu 
korrigierenden Kniegelenkes 15. Pie beiden Schienen 12 und 13k8nnen also miltels 
des Ge|enkes 20 diese|be Schwenkbewegung ausfUhren, wie die das Kniegelenk 15 bil- 
denden Ober- und Unterschenkel 14 bzw. 17 geformt werden sollen. 

Pas Gelenk 20 ist in der Art eines Pfannenge|enks ausgebtldet. Dazu weist die zweite 
Schiene 13 an ihrem dem Gelenk 20 zugewandten tnde zwei Augen 22 auf, zwjschen 
die ein Auge 23 der ersten Schiene 12 eingreift . pie Augen 22 und 23 sind mit einer 
Querbohrung 24 versehen, durch die die Achse 21 gesteckt ist. Das Auge 23 ist an 
einem angeformten Vorsprung 27 der ersten Schiene 12 angeformt. Per Vorspnjng 27 
ist an seinen beiden Seiten mit einer runden N"t 28 versehen, in die die Augen 22 der 
zweitenSchiene 13 eingreifen und die sich darin drehen kttnnen. Wie insbesondere aus 
Fig. 2 ersichtlich, Weist der in der Form eines Schuhs ausgebildete Vorsprung 27 der 
ersten Schiene 12 einen Absdz 2? auf, der in urtgespanntem Zustand der Schienenvor- 
richtung 1 1 an dem gegenUberliegenden Ende 30 der zweiten Schiene 13 anliegt. Das 
Ende 30 der zweiten Schiene 13 dient somit als Anschlag in der Ruhestellung fUr die 
Schwenkbewegung der ersten Schiene 12. 

* * 
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Wie aus Fig. 1 ersichtlich, 1st die erfindungsgemalie Schienenvorrichtung mit die! 
Lederbandern 33, 34, 35 am Bein 10 befestigt. Die Schienenvorrichtung 11 wetst femer 
v?er Schalen 36, 37, 38 , 39 auf, die aus einer steifen Einlage bestehen ond mit Leder 
Oberzogen sind und die der Beinform im entsprechenden Bereich angepasst sind. An der 
jnnenseite der Schalen 36, 37, 38, 39 sind Druckpolster 40 angeordnet , die aus einem 
weichen und nachgiebigen Material bestehen. Die Bander .33, 34, 35 sind mit ihrem 
eirien Ende an den Schalen 36, 37, 38 befestigt und weisen an ihrem anderen Ende 
L«cher 41 auf, die von einem an den Schalen 36, 37, 38 befestigten Stlft durchrangen 
werden. Wahrend dos den Oberschenkel 14 umschlingende Bond horizontal verffluft, 
verlaufen die mit den Schalen 37 und 38 verbundenen Bander 34 und 35 aufeinander zu 
und wieder weg. In dem Bereich, in dem die Bander 34 und 35 nahe beieinander |?egen, 
mit einem Band 42 verndht. Auf diese Weise kOnnen die Bander 34 und 35 l 3em Bereich, 
in dem sie am wichtigsten sind, nicht verrutschen. Die Schale 36 ist auf das elne Ende 
der ersten Schiene 12 aufgesteckf , wahrend die anderen Schalen 37, 38, 39 mit je zwei 
Niete 43 an der entsprechenden Schiene befestigt sind. 



Bei der in Fig. ] dargestellten Verwendungsform der erfindungsgemdOen Schienenvor- 
richtung 11 ?st mit der zweiten Schiene 13 eine drltte Schiene 45 verbunden. Die Schiene 
45 welst an seinem der zweiten Schiene 13 zugewandten Ende mehrere Bohningen 46 auf, 
durch die eine Schraube 47 gesteckf werden kann. Die Schraube 47 wild dabei in eine 
Gewindebohrung 48 der zweiten Schiene 13 eingeschraubt, so dafl die beiden Schienen 
13 und 45 fest miteinander verbunden sind. Damit die dritte Schiene 45 slch nicht urn 1 
die Aehse der Schraube 47 bewegen kann, sind an der zweiten Schiene 13, und zwqr 

J 
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an ihrem unteren Ende, Klauert 49 a'ngeformt, die die dritte ScKlene 45 umgrelfem 
Die Schienenvorrichtung 1 1 ist also In ihrer Lflnge verstellban Im Berelch des Fuflge^- 
lenkes ist die dritte Schiene 45 Uber etn Gelenk 5Q , dessen Schwenkachse 51 parallel 
zum Fuflgelenk angeordnet Isr, mit einem BUgel 52 verbunden. Der BUgel 52 verltiuft 
bis unter die Sohle des Fufles 51 Der BUgel 52 ist an das Gelenk 50 angenletet. An 
seinem der FuBsohle zugewandten Steg 1st an den BUgel 52 eine Metal Isohle 54 an- 
genietet, auf der eine Sandale 55 mlt Riemen 56 betestlgt 1st. Metal Isohle 54, 
- Sandale 55 und Riemen 56 slnd an den FuG angepasst. Das Gelenk 50 Ist so ausgebildet, 
ddfl es die Bewegung deS Fuflgelenkes in Schrlrtrichfung mltmaehen kann. h 1st mlt die 
Schwenkbewegung begrenzenden Anschldgen vefsehen. Ein derartiges Gelenk konn Oft 
der erflndungsgemsflert Schienenvorrichtung 1 1 auch lii Hehe des Kniegetenkes vorgesehen 
"sein. 

Die ersfe Schiene J 2 und dle zweite Schiene 13, die Ober das Gelenk 20 mltefnander 
verbunden und gegenelnander verschwenkbar sind, werden ober eine Elnrlchtung 60 in 
einer Lage zueinander gehalten, In der die Schiene 12 stetig in die Schiene 13 ubergehf. 
Diese Ruhelage Oder enfspanrtte Lage ist in Fig. 2 dargestellh Demgegenuber zeigt 
Fig. 3 eine vblllg gespannfe Lage, In der die erste Schiene 12 den grSBtmQglfchen 
Schwenkwinkel ausfuhrt. DemgegenUber 1st in Rg. 1 eine mlttlere Lage dargestellt. 

* 

Wie Fig. 4 zeigt, besteht die Einrichtung 60 aus dem VorSprung 27 deaersten Schiene 12, 
einer Kugel 61 , einer Wendelfeder 62> einer Hulse 63 und eiher ersfeh uhd zWelten 
Gelenkhalfte 64 und 65. Der Vorsprurtg 27, der unter elnefn Wirtkel von etwoS mehr 
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ols 90° von der ersten Schlene 12 absteht , l*t etwa Jri seiner Mltte mlt elner Gewlnde- 
bohrung versehen. In diese Gewindebohrung J,» ein. Gewindebolzen 66 elngeschraubt, 
welcher die Kugel 61 tragt. Der Gewindebolzen 66 Icann mehr oder wenlger tn den 
Vorsprung 27 eingeschroubt sein und ihn durchdringen. Zur Ve„tellung 1st dethalb der 
Gewlrtdebolzen 66 an selnem der Kugel 61 abgewandten Ende mlt einem Schlitz 67 
ftir einen Schraubenzleher oder elne MUnze versehen. An der zwelten Schlene 13 lit 
Uber die Gelenkhalffe 65, die an der Schlene 13 mlt elner Schraube 70 angeschraubt lit 
• elne mlr der zwelten Gelenkhalffe 64 versehene Hulse 63 befestlgt. Das aus den Gelenk 
halften 64 und65 bestehende Gelenk 68 welst elne Achse 71 auf, die sich parallel zur 
Oberflache und nahezu Uber die ganze Breite der zwelten Schlene 13 ersfreckt. Die 
Achse durchdringr Augen 72 der Gelenkhalffe 65 und das Auge 73 der Gelenkhalffe 64, 
das zwischen die Augen 72 eingeschoben 1st. Die Gelenkhalffe 64 1st am Boden 74 der 
Hulse 63 angefonnt. In der Hulse 63 1st die Wendelfeder 62 gelagerh Das elne Ende der 
Wendelfeder 62 stutzt sich am Boden 74 der Hdlse 63 ab, wahtmd sich das anden, Ende 
75 der Wendelfeder 62 an der Kugel 61 abstUtzt. Das Ende 75 der Splralteder 62 lauft 
etwa spiralfbrmlg aus, so dafl das Ende 75 der Wendelfeder 62 for die Kugel 61 elne 
ringformige Auflage bildet, deren Durchmesser kleher 1st als der Durehmesser der Wen- 
delfeder 62. Wie aus der Fig. 2 ersichtlich, sind sowohl der Gewindebolzen 66 afe 
auch die HUlse 63 unter einem spitzen Winkel zu den belden Schlenen 12 und 13 genelgt 
angeoranet. Der Gewindebolzen 66, die auf dem Gewindebolzen koaxlal autgesetzte 
Kugel 61 einerseits und die Hulse 63 mlt ihrer Feder 62 andererseits, schlieflen einen 
stumpfen Winkel miteinander ein. Auf diese Weise wird der grtfBe Tell der Stmcke, urn 
die sich die Kugel beim Verdrehen hin - oder henWegt, auf die Feder 62 Ubertragen, 
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die sfich dann entweder spannt oder entspannf Jeriach der Vorspannung der Feder 62 er- 
gibt slch eine grttflere oder kleinere Kraft, die aufgewendet werden mutt, um die erste 
Schiene 12 gegenUber der zweifen Schlene 13 zu verschwenken. 

. Jjji Fig. 3 ist e|n Zustand dargestellt, bei dem die erste Schiene 12 in ihrer maximalen 
Schwenkste||ung, also in der vo||stand|g gespannten $te||ung , gezeigf jst. Pfe maxl- 
male Schwenksjellung wird von einem Ansch|ag begrenzt. Wird die erste Schiene 12 
verschwenkt, so d'rUckt die Kugel 61 die Wendelfeder 62 zusammen und die HU|se 63 
, wird in Ricfifong ayf die zweJte Schiene 13 verschwenkt. PJes gehf bef dem dafge- 
ste||fen AusfUhrungsbeispiel so (dnge, bis die Hulse 63 an der zweiten Schiene 13 an- 
schlagt. In cfieser Stellung ist die Kugel 61 zu einem groBen Tef I in der Hulse 63 vfcr- 
schwunden. pamit be^glejcher Anordnung die Schwenkbewegung efwas grtiBef gemacht 
werden kann, weisf die Hu|se 63 jm 3ereicfi ihre? {Mens 74 an dem Je]\ <|« Umfanges, 
der der zweiten Schiene ]3 zugewandt ist, e jne Abflachung 76 auf. Piese Abflachung 
76 |egt sich bef maxima|em Schwenkwinke| an die Oherfldche der zwejfen Schiene 13 
an. Bef dieser Ausfohrungsform jst also der SchwenkwinkeJ einerseits durch den Absatz 
29 der Schiene 12 und das (Ende 30 der Schiene 13 begrenzt und andererseits durch die 
Hulse 63 und die zweite Schiene 13. Per SchwerikwinM ist dgbej min^esfens so grofl, 
wie der Korrekforwinkel der das zy jcorrigierenden Gejenk bildenden G|jedma0en. *. 
Bei dem in pig. 5 dargestefjten zweiten AusfUhrungsbeispiel der erfindungsgemtiflen 
Schienenvorrichtung 1 ] ist die Einrichtung 60 ebenfafls an der dem zu |corr?gferenden " 
Gelenk abgewandten Seite der Schienen 12 und 13 angeofdnef. Pie Schfenen 12 und 13, 
die ebenfal|s Uber ein Gelenk 20 mifeinander verbunden sipd, wejsen an ihrem dem 
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Gelenk zwgewandten Ende eine Verdlckung 80, 81 ouf. An der zweiten Schiene 13 
1st wle beim ersfen AusfUhrungsbeispiel eine Ge|enkl*|fte 65 miftels einer Schraube 70 
an der Verdkkung 81 befestigt. Die andere Ge|enkMl|fte 64 1st an der an der zweiten 
Schiene }3 angejenkten Hu|se 63 angeformt. Aocb hier 1st in der Hulse 63 eine Wendej- 
feder 62 ongeordner, die an ihrem der HU|se aBgewandten Ende spiral fermfg aus|auft. 
Bei der Ausfbhrungsform gemafl Fig. 5 ist (edoch die mif dem Gewindebojzen 66 ver- 
eehene Kugel 61 , deren Achse mit der Achse des Gewindebolzens fluchfet, von der 
Schiene 12 senkrecht abstehend angeordnet. Dozy weiit die Verdlckung 80 der ersfen 
Schfene 12 *jpe Gewjndebohrvnf auf, in die der Gewindebofzen 66 eiflfeschraubt 1st. 
Zur lelchfen Ver$fe||borkeH wefst bier die Kugel 61 elnen Schlitz Mr efnen Schrouben- 
zieher oder eine fMnze auf, per Schlitz darf hier (edoch nicht sehr Hef sofa, da sonst 
die Aufjoge fbr die Feder 62 zu sehr gescbwdchf wtfre. Wie beim ersfen AusftJhrungs- 
beispiel bestehen ouch hier die Kugel 61 und die Wendejfeder 62 aus Metal I, wodurch 
eine geringe Reibung entstehf . Per Gew{pdebo|zen 66 und die flu|se 63 fchjfefen 
elnen «pit»n W|nke| rniteiriander ein. padurch 1st es mbglich, eine tfuOerst felnftjhjige 
Anderung der Spannung der Feder zu erhalfen. Pufch die relative Anordhung von Kugel 
und Gew{fK|ebo|zen zur Wendelfeder wind nur ein gerjnger Tell der WegOndenmg der 
Kuge| 61 auf die Wendejfeder 62 Ubertragen. 

Bei der in Hg. 5 dargestellfen AusfiJhrungsform wird die Schwenkbewegung sowohl 
nach der einen a|s ouch nach der anderen Richtung von dem Ge|enk 20 begrenzt. 
weiterer Uiferschied zwischen den beiden AusfUhrungsfoimen besteht darln, dafl nach 

.* * 
• * 
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den Figuren 1 * 3 in entspanntem Zustand die Schienenvorrichtung 1 1 eine leichfe 
Wblbung aufwetsf, deren konkave Fjtiche dem % X-Bein zugewandt ist. DemgegenUber 
ist die Schienenvorrichtung 11 nach dem AusfUhrungsbeispiel der Fig. 5 leicht V-fcrmig 
ausgebildet, wobet die Offnung ebenfalls dem X-Bein zugewandt 1st. 

In den Figuren 6 und 7 ist eine dritte AusfUhrungsform' der Erfindung dargestellt. Diese 
tfritte AusfUhrungsform ist hinsichtjich der Schienen 12, 13, der Verdickungen 80, 81 
und des Gelenks 20 mit der zwelten AusfUhrungsform der Fig. 5 tdentisch-. Die Schie- 
nen 12, 13 slnd also ebenfalls in Schlitzen 82, 83 der Verdickung 80 bzw. 81 ein- 
gesteckt und in diesen mittels einer Niet od. dgl. befestigt. An der etnen Schiene 12 
bzw. an der Verdickung 80 ist ein Winkel 84 mittels einer Schraube 86 befestlgt. Der 
von der Verdickung 80 abstehende senkrechte Schenkel 87 des Winkels 84 weist eine 
Gewindebohrung auf , in die der mit der Kugel 61 versehene Gewindebolzen 66 ein- 
geschraubt ist. Gewindebolzen 66 und Kugel 61 entsprechen denen der beiden anderen 
AusfUhrungsformen. Der Gewindebolzen 66 verlauft jedoch parallel zur Schiene 12 
bzw. der Verdickung 80. Die bei dem driften AusfUhrungsbeispiel verwendete Holse 
63 und die Wendelfeder 62 entsprechen ebenfalls der in Fig. 5 dargestellten zweiten 
AusfUhrungsform der Erfindung. Die Hufse 63 weist also ebenfalls eine AbschrQgung 76 
auf. Auch ist die Hulse 63 einstUckig mit einer ersten Gelenkhalfte 64 eines Gelenks 
68. Die zweite Gelenkhalfte 65, die mittels der Schraube 70 an der zweiten Schiene 13 
bzw. der Verdickung 81 angeschraubt ist, ist Jedoch efwas kUrzer ausgebildet als 
diejenige der ersten und zweiten AusfUhrungsform. Dazu ist die zweite Gelenkhalfte 65 
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nlcht einstUckig mit einem stetig in der Dicke abnehmenden Tell verbunden, sondem 
am Rande einer kleinen Platte 88 angeschweiflt. Oiese Platte 88 wlrd von der Schroube 
70 durchdrungen . Auf diese Weise kann ouch die Verdlekung 81 kleiner gehalten 
werden. 

Bei der in den Fig. 6 und 7 dargestellten dritten AusfUhrungsform wlrd die Schwenk- 
bewegung ebenfalls wie in der in Fig. 5 dargerfellten AusfUhrungsform nach der elnen 
al$ ouch nach der anderen Richtung von dem Gelenk 20 begrerizt. Dazu weist das 
Auge 28 nicht eine sejnem GegenstOck entsprechende KrUmmung auf, sondern 1st 
gegenUber dieser KrUmmung etwas obgeflacht. Ein weiterer Unterschied zwischen der 
. dritten und der ersten AusfUhrungsform besteht in der Lage des Gelenks 20. Wahrend 
bei der ersten AusfUhrungsform das Gelenk, von den Fig. 1 - 3aui gesehen, oberhalb 
der Kugel 61 angeordnet ist, 1st es gemafl den Fig. 6 und 7 zwischen der Kugel 61 : 
und dem Gelenk 68 angeordnet, ebenso wie bei dem zweiten AusfUhrungsbeispiel der 
Fig. 5 . Schliefllich ist auch die relative Lage von Gewindebolzen 66 und Hulse 63 
bei dem ersten und dritten AusfUhrungsbeispiel verschieden. WtJhrend bei dem ersten 
AusfUhrungsbeispiel der Gewindebolzen 66 unter einem bestimmten Wlnkel zur Schiene 

12 geneigt ist, ist der Gewindebolzen 66 bei dem dritten AusfUhrungsbeispiel parallel j 
zur Schiene 12. Aus diesen beiden zuletzt genannten Unterschieden ergibt sich, da 8 
sich gemUQ dem ersten AusfUhrungsbeispiel beim Spannen der erfindungsgemUBen Vor- 
richtung die Hulse 63 noch innen, also in Richtung auf die Schiene 13 zu bewegt. 
OemgegenUber weicht die Hulse 63 bei dem dritten AusfUhrungsbeispiel nach auBen 
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aus, bewegt sich also von der Schiene 13 weg. Dies ist schematise!) anhand der Fig. 8 
dargesteijt.Wird die Schiene 12 von einem Endaussch|ag zum anderen gemafl Pfeil A 
verschwenkt, so bewegt sich die Kuge| 61 auf einer Kreisbahn gemtifldem Pfeil B und 
die HU|se 63 wind gemafl Pfei| C nach auBen verschwenkt. Auf diese Weise ergibt 
sich im Gegensatz zum ersten Ausfuhrungsbeispiel eln langsames ZusammendrUcken der 
Feder 62, die Kraft der Feder wird also verhaltnismBBig langsam Uberwunden. Dadurch 

ist au<5h eine jndividuellere Handhabung mttglich, 

* 

Die Wirkungsweise der erfindungsgemtiflen Schienenvorrichtung 1st nun folgende: 
Die Schienenvorrichtung H wird, w|e aus Fig. | erslcht||ch, an das X-Betn angelegt 
und die Feder vorgespannt. Die erste Schiene 12 wird nun verschwenkt, so daB die 
Schienenvorrichtung 11 nahe an das Bein 10 angelegt werden kann und die Bander urn 
das Bein ge|egt werden kannen. Die Schienenvorrichtung 11 ist a|so |elcht gespannt, 
so daB unter der Wlrkung der Feder die erste $chiene 12 und die zwelte Schiene 13 
versuchen, in ihre ursprUngliche Lage zurUckzukehren. Je nach Spannung der Feder 
ist a|so der Zug auf das Bein mehr oder weniger groB. Durch den standigen Zug soil 
nun erreicht werden, daB sich das Gejenk |angsam verformt, d. b. d{e das Ge|enk 
bildenden G|iedma8en in ihre korrlgierte und gewUnschte Form gelangen. Hler wird 
also eine Schienenvorrichtung 1 1 verwendet, }n deren entspannfer (.age die Schienen- 
vorrichtung |eichtgew5|bt oder leicht V-ffcrmlge Gestalt hat, wahrend sie jn ihrer 
fast vollstandig gespannten Lage die Form des zu korrigierenden X-Beines aufweist. « 
Es ist ersichtllch, daB dies bei einem zu korrigierenden O-Bein genau umgekehrt 1st. 
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Das heiflt, dafl die Schienenvorrichtung )) dann in fhrer entspannten tage konvex 
oder leicht pfeilformig ousgebildet ht, wtthrend $ie in threr nahezu vo||$Nindig ge- 
spannten Lage etwa der Form des O-Beines enfepricht. 

Es versreht sich, daG zohireiche Abwandjungen gegenUber den dargestellten AusftJh- 
rungsbeisplelen mOglich sind, ohne den cjurch die AnsprUche gesteckten Rahmen der 
frfindung'zu ver|as$en. So kann die beschriebene Schlenenvorrichtung nlcht nur zur 
Korrektur von X- oder O-Beinen angewendet werden, sondern auch belm Korrigieren 
von E||enbogen - oder Kniegelenkversteifungen odef be? einer Versteifyng eines 
Schu|terge|enkes angewendat werden . 



A09808/021 7 



*3 

PatentansprUche: . 2239382 
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Schienenvorrichtung aus steifem Material zur Korrektur von menschlichen 
Gelenken, mit BBndern zum Umschlingen der GliedmaGen und Heranziehen 
der GliedmaBen an die Schienenvorrichtung und mit Druckpolstern an der 
Schienenvorrichtung, dadurch gekenazeichne t , dafl die Schienen- 
vorrichtung (11) zwe! durch em Gelenk (20) verbundene Schienen (12,13) 
aufweist, daB das Gelenk (20) eine Schwenkachse (21) aufweist, die senk- 
recht zur Formungsrichtung des zu korrigierenden menschlichen Gelenkes 
verlfluft, dafl ftJr beide Schwenkbewegungen Amchltige votgesehen sind, dafl 
jenseits des Gelenkes (20) an der einen Schiene (12) eine mit einem Gewinde- 
bolzen (66) versehene, verstellbare Kugel (61) befestigt 1st, daQdiesselts 
des Gelenkes (20) eine Hulse (63) angeordnet ist, in der eine mit der Kugel 
(61) zusammenwirkehde Wendelfeder (62) sitzt, und daB die HUlse (63) an 
der anderen Schiene (13) schwenkbar angelenkt ist. 

Schienenvorrichtung nach Anspruch 1 , dadurch gekennzeichnet, daB das 
Gelenk (20) Jm Bereich des der Kugel (61) abgewandten Endes des Gewinde- 
bolzens (66) vorgesehen ist. 

Schienenvorrichtung nach Anspruch 1 , dadurch gekennzeichnet, daB das 
Gelenk (20) im Bereich zwischen der Kugel (61) und einem Gelenk (68) for 
die HUlse (63) angeordnet ist. 
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Schienenvorriehfung nach Anspruch 1 oder 2, dodurch gekennzelchnef, dad die 
mif dent Gewindebofzen (66) versehene Kugel (61) ond die Hulte (63) 
auf der dem menschlichen Gelenk abgewandfen Seife der Schienenvor- 
riehfung (11) ongeordnef iit. 

Schienenvorriehfung nach einem der v'orheigehenden AnsprUche, dodurch 
gekennzeichnef, dodder Gewindebolzen (66) ond die Hufte (63) unfer einem 
spitzen Winkel zo den beiden Schfenen (12,13) geneigf ongeordnef $ind. 

Schienenvorriehfung noch Ampruch 1 oder 2, dodurch gekennzeichnef, daO 
der Gewindebolzen (66) parallel zur einen Schiene 02) ongeordnef fsf. 

Schienenvorriehfung nach Anspruch 5 oder 6, dodurch gekennzeichnet, dal) 
der Gewindebolzen (66) und die Hulse (63) einen stumpfen Winkel mifeinander 
einschlieflen. 

Schienenvorriehfung nach Ampruch 5 oder 6, dodurch gekennzetchnef, daO 
der Gewindebolzen (66) an einem an der einen Schiene 02) angeformfen Vor- 
sprung (27) ongeordnef i$f und dieten durchdringt. 

Schienenvorriehfung noch einem der AnsprUche 1 bis 5, dodurch gekenn- 
zeichnet, dodder Gewindebolzen (66) on der einen Schiene 02) efwa 
senkrechf absfehend ongeordnef i$t. 
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Schienenvorrichfung nach Anspruch 9, dadurch gekennzeichnef , daO der 
Gewindebolzen (66) die e me Schiene (12) durchdringf. 

Schienenvorrichfung nach Anspruch 9, dadurch gekennzeichnef , daO der 
Gewindebolzen (66) und die Hulse (63) einen spifzen Winkel mifeinander 
eirachfieflen. 

Schienenvorrichfung nach einemder vorhergehenden AnsprOche, dadurch 
gekennzeichnef, dafl die Achse der Kuge| (61) mif der Achse des Gewinde- ' 
bo|zen$ (66) fluchfef . 

Schienenvbrrichfung nach einem der vorhergehenden AnsprUche, dadurch 
gekennzeichnef , dcfl in der Kuge| (61) und/oder an dem der Kuge| abge- 
wandten Ende des Gewindebolzens (66) ein Schlif z (67) ftjr einen Schrauben- 
zieher und/oder eine MUnze vorgesehen ist. 

Schienenvorrichfung nach einem der vorhergehenden AnsprUche, dadurch 
gekennzeichnef, daB eine Sperrvorrichfung vorgesehen ist, die ein unbe- 
absichfigfes Verdrehen des Gewincjebofzens (66) verhfnderf , . 

Schienenvorrichfung nach einem der vorhergehenden AnsprUche, dadurch * 
gekennzeichnef, daSdas die beiden Schienen (12,13) verfaindende Gelenk (20) 
die Form eines Pfannengelenb aufweisf • 
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Schienenvorrichhing noch einemdcr vorhergehenden AnsprUcht, dodurch 
gekennzeichnet, doll die die Schwenkbewegung der beidenSchlenen (12,13) 
begrenzenden Anschldge von VorsprUngen (29,30) om Gelenk geblldef sind. 

Schienenvorriehhmg nach einem der AnsprUche 1-15, dodurch gekenn- 
zeichnet, dafl der die Schwenkbewegung im gespannfen Zusfond begrenzende 
Anschlog von der die Hulse (63) rrogenden Schiene (13) gebildet ill, an die 
die Hulse (63) onschlogt. 

Schienenvorrichhing noch einem der vorhergehenden AnsprOcfM, dadurch 
gekennzeichnet, daB die HUl$e (63) on ihrem dem Gelenk (20) zugewandten 
Ende eine Abflachung (76) aufweist. 

Schienenvorrichhing nach einem der vorhergehenden AnsprUche, dadurch 
gekennzeichnet, dofl der Schwenlcwinkel mindestero $o grofl 1st, wie der 
Konekturwinke! der das zu korrlgierende Gelenk bildenden GliedmoBen. 

Schienenvorrichhing nach einem der vorhergehenden AnsprUche, dadurch 
gekennzeichnet, daSdie Wendelfeder (62) an ihrem der Kugel (61) zuge- 
wondten Ende (75) spiralformig ousgebildet 1st. 

Schienenvorrichhing noch einem der vorhergehenden AnsprUche, dodurch ge- 
kennzeichnet, daBdie Kugel (61) und die Wendelfeder (62) gusMetoll sind. 
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22. Schienenvorrichtungnach einem der vorhergehenden'AnsprUche, dadurch 
gekennzeichnet, dafldie Schienenvorrichtong (11) Jm ungespannten 
Zustand eine Wttlbung oder leicht V-ftSrmige Gesfalf aufwfeisf, deren Offhung 
der Form der das zu korrigierende Gelenk bildenden GliedmaBen enfgegen- 
gesefxt ist. 

23. Schienenvorrichtung zur Korrektur eines X- oder O-Befnes nach einem 
der vorhergehenden AnsprUche, dadurch gekennzeichnet, dafl die mif dem 
Gewindebolzen (66) versehene Kugel (61) an der dem Oberschenkel (14) 
zugeordneten Schiene (12) angeordnef ht. 
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Georg Greissinger, 7 Stuttgart-Vaihingen, Fauststrasse 3 

SPLINT DEVICE FOR THE CORRECTION OF HUMAN JOINTS 

The invention regards a splint device made of stiff material for the correction of 
human joints including straps to tie around the limbs and bring the splint device 
closer to the limbs, with pressure cushions on the splint device. 

In orthopedics it has often been a problem how to control a joint. For example, 
one might like to straighten a bow leg, which (especially in the case of children) is 
possible without any great difficulty. To this end, doctors previously would set a 
straight, fixed and one piece splint on the outer side of the leg and tie the splint 
with straps securely to the leg. It is disadvantageous that the tension between 
splint and leg must be produced exclusively by pulling the straps tight. 

In addition, so-called Schede splints are also known which are used to correct 
elbow and knee joint stiffening and which are positioned in the bending of the 
joint. There are also so-called redression splints for the hand. 
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Splints are also known for the correction of shoulder joints. All these splints share 
the disadvantage, however, that at the start and during the correction of the joint 
numerous lever devices are necessary. Such lever devices do not allow, for 
example, a pair of pants or a jacket to be pulled on over the device. This again 
means that one cannot wear such splints the whole day through as long as one 
does not dedicate oneself exclusively to the correction of the affected joint. 

The task of this invention is to avoid the disadvantages of the known splint device 
and to create a splint device that is usable for as many occurring types of joint 
correction as possible and that is only moderately burdensome so that it can be 
used underneath articles of clothing. 

This challenge solved with this invention lies in that the splint device has two 
splints connected by one joint, in that the joint exhibits a swinging shaft that funs 
vertically in the direction of the form of the joint to be corrected, in that for both 
types of swinging motion there are stops, in that on outer side of the joint on the 
one splint there is an adjustable ball attached to a screw, in that on the inner side 
of the joint there is a case arranged where a spring sits that works with the ball, 
and in that the case is linked to the other splint so that it can swing. 

For the invention of this splint device, both splints connected via a joint are 
spring-loaded so that the splints are always ready to be returned to their 
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relaxed state, which means that the limbs with the damaged joint can be slowly" 
pulled up close to the splint. This tension is in this case adjustable by hand. This 
way of increasing tension causes desired swinging motion only to a limited 
extent. 

The joint connecting both splints can be arranged in different ways. For example, 
when implementing a form of the invention, the joint is in the area of the end of 
the screw turned away from the ball. In this form of implementation, not only the 
ball moves but also the case in the direction of the splint. Both components move 
toward each other so that the spring can be pressed together even with relatively 
little swing. Furthermore, the path of the swing transferred from the splint to the 
ball is relatively small. This is inappropriate for many application, however. With a 
preferred implementation of the invention, the joint is arranged in the area 
between.the ball and a joint for the case. Thereby a greater path of swinging is 
yielded for the ball so that the spring is pressed together more slowly. 
Furthermore, the case is not linked to the splint but rather in the other direction, 
which supports the aforementioned effect. 

In the case of another implementation of the invention, the ball provided for with 
the screw and the case is arranged on the side of the splint device turned away 
to the human joint. In this way, the device producing the tension does not 
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disturb the wearer nor restrict him. 

In the case of a further preferred implementation of the invention, the screw and 
the case are arranged at an acute angle to both splints. This means a good, 
space-saving arrangement. Furthermore, it is possible through this arrangement 
to achieve a great change in tension in a small path. 

A defined direction of motion for the case during tension of the device is 
produced whenever, as provided for with another implementation of the 
invention, the screw and the case are at an obtuse angle to each other. 

A simple and stable arrangement is yielded when the screw is arranged on a 
projection formed to match the one splint and passes through this. Here, the 
screw is preferably arranged parallel to the one splint. 
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In another preferred implementation of the invention, the screw is arranged on 
one of the splints sticking out somewhat vertically. It is a somewhat more 
protrusive execution of the invention, but this implementation is, however, 
advantageous when the winding-up is supposed to be set sensitively. 

A simple and robust arrangement is yielded when the screw passes though the 
one splint. In a further arrangement of the invention, the screw and the case can 
be at an acute angle to each other. 

A simple means of production and smooth gliding of the ball on the spring is 
yielded when the shaft of the ball is aligned with the shaft of the screw. 

For the rapid and simple configuration of the winding-up, in a further arrangement 
of the invention, a slit for a screwdriver and/or a coin is provided for in the ball 
and/or on end of the screw turned away on the ball. Laypeople and those who 
are technically gifted can then make adjustments to the configuration of the 
device. 

In order to limit the winding-up from changing unintentionally, it is favorable if a 
locking device is provided that prevents an unintentional turning of the screw. 
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An especially robust and simple-to-produce joint is then produced when the joint 
connecting both splints exhibits the form of a glenoid joint. 

In one implementation of the invention, the stops that limit the swinging motion of 
both splints are built of projections at the joint. This way, custom-formed 
projections can be locked in so that the design of the invented device is simplified 
even further. 

In another implementation, however, the stop limiting the swinging motion in the 
tense state is built from the splint carrying the case that the case runs into. Even 
here, a necessary element is implemented in a double fashion, which results in a 
simplification of the design of the invention. 

In striving to be as small as possible and to design things as unprotrusively as 
possible, in a further implementation of the invention the cases exhibit an 
flattening on their end turned to the joint. The case can thus be brought very 
close to the splint. 

It is especially favorable when the swinging angle of the invented splint device is 
at least as large as the correction angle of the limbs with a damaged joint. 
Thereby, the desired correction can be achieved with a single device. 

In order to achieve the simplest possible configuration of the winding-up, in 
another 
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arrangement of the invention the spring is executed in a spiral form at its end 
turned to the ball. This way, on the ball a covering circle is produced that has a 
small diameter. The ball (held in place by the screw) is then burdened as little as 
possible when the joint is turned. 

In order to keep friction between the ball and the spring as little as possible, it is 
favorable if the ball and the spring are made of metal. 

In another implementation of the invention, the splint device exhibits in its relaxed 
state, an arch- or a V-shaped form whose opening is set against the form of the 
limbs having the damaged joint. In this way it is possible to press the limbs of the 
damaged joint into a straight position. 

With devices for correcting a "knock knee" leg or a bow leg, it is favorable if the 
ball with the screw is arranged on the splint to be put on the upper leg. Thereby, 
in a simple and comfortable fashion, the wearer him can wind it or, in the case of 
small children, a helper can do it independently. 
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Further details and forms of the invention can be derived from the following 
description in which the invention is described and detailed more fully using the 
guiding examples depicted in the drawings. They show: 
Fig. 1 the invented device used to correct a "knock knee" leg in accordance with 
a first implementation of the invention, 

Fig. 2 a component of the invented device in accordance with fig. 1 in relaxed 
state, 

Fig. 3 a component of the invented device in accordance with fig. 1 in completely 
tensed state, 

Fig. 4 the component in accordance with figures 2 and 3 in exploded view and 
from bird's eye view, 

Fig. 5 a component corresponding to the component in fig. 2 of the invented 
device in a second implementation of the invention, 

Fig. 6 a component corresponding to the component in fig. 2 and/or fig! 3 in a 
third implementation of the invention in relaxed state, 

Fig. 7 the component depicted in fig. 6 of the third implementation in completely 
tensed state, and 

Fig. 8 schematically the state of the individual elements in relaxed and tensed 
state in the third implementation. 

In fig. 1, the use of the invention splint device is shown for correction of an "knock 
knee" leg 10. The invention splint device 1 1 consists of a first splint 12 and a 
second splint 13 that are made of stiff material, 
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for example of metal of a 3 to 4 mm strength. In the [illegible] depicted in fig. 1 , 
the first splint 12 extends from the upper leg 14 to the knee joint 15 of the 
[illegible] 10 and the second splint 13 from the knee joint 15 up to about the 
height of the [illegible] 16 on the lower leg 17. Both splints 12 and 13 of the splint 
device 1 1 are at the height of the knee joint 15 connected over a joint 20 with 
each other. [Illegible] shaft 21 of the joint 20 runs vertically in the direction of the 
formation of the knee joint to be [illegible] 15. Both splints 12 and 13 can thus be 
executed using the same swinging motion [illegible] joint 20 as the knee joint 15 
[illegible] upper and lower leg 14 and/or 17 should be formed. 

[Illegible] joint 20 is formed in the style of a glenoid joint. In addition, the second 
[illegible] 13 exhibits two sockets 22 on its end turned to the joint, between 
intervenes [illegible] socket 23 of the first splint 12. Sockets 22 and 23 are 
provided for with a [illegible] 24 through which shaft 24 is stuck. Socket 23 is 
formed to the [illegible] projection 27 of the first splint 12. The projection 27 is 
provided for with [illegible] both sides with a round nut 28 into which sockets 22 
of [illegible] 13 intervene and which can be turned in it. As especially [illegible], 
the projection 27 made in the form of a shoe of [illegible] splint 12 [illegible] a hell 
29 that in the relaxed state of the splint device [illegible] 1 1 is attached to the 
opposite end 30 of the second splint 13. The [illegible] of the second splint 13 
serves therewith as a stop in the resting state for the [illegible] of the first splint 
12. 
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As can be seen in fig. 1, the invented splint device is secured with three leather 
straps 33, 34, and 35 on the leg 10. The splint device 1 1 exhibits as well four 
cups 36, 37, 38, and 39, that consist of a stiff insert and are covered with leather 
and are adapted to the form of the leg in the corresponding area. On the inside of 
the plates 36, 37, 38, and 39, pressure cushions 40 are arranged that consist of 
a soft and pliable material. The straps 33, 34, and 35 are secured on their one 
end to the plates 36, 37, and 38, and exhibit on their other end holes 41 that are 
passed through with a pin attached to plates 36, 37, and 38. While the strap 
wrapped around the upper leg 14 runs horizontally, the straps 34 and 35 
connected with the plates 37 and 38 run around each other and then away again. 
In the area in which straps 34 and 35 lie close beside each other, [missing word] 
tied with a strap 42. In this way, straps 34 and 35 cannot slide out of place in the 
area in which they are most important. Plate 36 is stuck onto the one end of the 
first splint 12 while the other plates 37, 38, and 39 are secured with two [illegible] 
rivet 43 on the corresponding splint. 

In the implementation depicted in fig. 1 of the invention splint device 11, there is 
a third splint 45 tied to the second splint 13. The splint [illegible] exhibits several 
holes on its end turned to the second splint 13, [illegible] which a screw 47 can 
be stuck. Screw 47 is screwed into a [illegible] hole 48 on the second splint 13 so 
that both splints [illegible] 45 are tied securely to each other. So that the third 
splint 45 cannot move around [illegible] shaft of screw 47, on the second splint 
13, there are 
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feet 49 formed of its lower end, and these feet grip around the third splint 45. The 
splint device 11 is this adjustable along its length. In the area of the foot join, the 
third splint 45 is connected over joint 50, whose swinging shaft 51 is arranged 
parallel to the foot joint, with a stirrup 52. The stirrup 52 runs up to under the sole 
of the foot 53. The stirrup is riveted to the joint 50. At its foot strap turned to the 
foot sole there is a metal sole 54 riveted onto the stirrup 52 that a sandal 55 is 
secured with straps 56. Metal sole 54, sandal 55, and straps 56 are adapted to 
the foot. Joint 50 is formed such that it can cooperate in the movement of the foot 
joint in the direction being stepped to. It is provided for with stops that limit 
swinging motion. Such a joint can be provided for on the invention splint device 
1 1 also at the height of the knee joint. 

The first splint 12 and the second splint 1 3 that are tied to each other and that 
can be swing against each other are kept together over an apparatus 60 in a 
state in which the splint 14 always passes over the splint 13. This state of rest or 
relaxed state is depicted in fig. 2. In contrast to this, fig. 3 shows a completely 
tensed state in which the first splint 12 executes the largest possible swinging 
angle. In contrast to this, a more middle state is depicted in fig. 1. 

As shown in fig. 4, the apparatus 60 consists of a projection 27 of the first splint 
12, of a ball 61 , of a spring 62, of a case 63, and of a first and second half-joint 
64 and 65. The projection 27, that is separated by an angle of a little more 
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than 90 degrees from the first splint 12, is somewhat in its middle provided for 
with a screw hole. In this screw hole there is a screw 66 screwed in, which bears 
ball 61 . The screw 66 can be screwed in more or less into the projection 27 and 
pass through it. In order to adjust it more easily, the screw 66 is provided for at its 
end turned away to ball 61 with a slit 67 for a screw driver or coin. On the second 
splint 13 there is a half-joint 65 on which splint 13 is screwed in with a screw 70, 
and that secures a case provided for with the second half-joint. Joint 68 that 
consists of the joint halves 64 and 65 exhibits an shaft 71 that extends parallel to 
the surface and almost over the whole breadth of the second splint 13. The shaft 
passes through sockets 72 of the half-joint 65 and socket 73 through the half- 
joint 64 that is screwed in between sockets 72. The half-joint 64 is formed on the 
bottom 74 of the case. In the case 63 the spring 62 is stored. The one end of the 
spring 62 is anchored on the floor 74 of the case 63, white the other end 75 of the 
spring 62 is anchored on ball 61. End 75 of the spring 62 runs somewhat spirally 
so that the end 75 of the spring 62 makes for ball 61 a ring-shaped covering 
whose diameter is smaller than the diameter of the spring 62. As can be see in 
fig. 2, both the screw 66 as well as the case 63 are arranged leaning under an 
acute angle to both splints 12 and 13. Screw 66, the ball 61 coaxially set up on 
the screw on the one hand, and the case 63 with its spring 62 on the other side, 
enclose an obtuse angle with each other. In this fashion, the largest [or large] 
part of the stretch around which the ball moves in either direction when turning, is 
transferred to spring 62, 
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which then either tenses or relaxes. According to the winding-up of the spring 62, 
a greater or lesser force is produced that must be used in order to swing the first 
splint 12 against the second splint 13. 

In fig. 3, you can see depicted a state where the first splint 12 is shown in its 
maximum swing position, i.e. in its completely tensed position. The maximum 
swing position is limited by a stop. If the first splint 12 is swung, then ball 61 
presses the spring 62 together and the case 63 is swung in the direction of the 
second splint 13. This continues under the depicted example of execution until 
the case 63 on the second splint 13 stops. In this position, ball 61 has largely 
disappeared in the case 63. So that in the same arrangement the swinging 
motion can be made somewhat larger, the case 63 exhibits in the area of its 
bottom 74 on the part of the range that is turned to the second splint 1 3, an 
flattening 76. This flattening 76 is laid at maximum swing angle on the surface of 
the second splint 13. In this implementation, the swing angle one the one hand is 
limited by the heel 29 of splint 12 and the end 30 of the splint 13 and on the other 
side case 63 and the second splint 13. The swing angle is thus at least as big as 
the correction angle of the limbs bearing the damaged joint. In the example of 
implementation depicted in fig. 5 of the invention splint device 11, the device 60 
is also arranged on the side turned away to the joint to be corrected of splints 13 
and 13. Splints 12 and 13 that are also connected to each other over a joint 20 
exhibit on their 
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end turned to the joint a thickening 80, 81. On the second splint 13 is, like in the 
case of the first example of implementation, a half-joint 65 screwed on to the 
thickening 81 using a screw 70. The other half-joint 64 is formed to case 63 that 
is linked to the second splint 13. Here also, case 63 has a spring 62 arranged on 
it that runs spirally on its end turned away to the case. In the case of the form of 
implementation in accordance with fig. 5, it is however the ball 61 provided for 
with the screw 66 whose shaft operates with the shaft of the screw from which 
splint 12 is arranged separated from it vertically. In addition, the thickening 80 of 
the first splint 12 exhibits a screw hole in which the screw 66 is screwed in. For 
easy adjustability, ball 61 exhibits a slit for a screwdriver or a coin. The slit may 
however not be very deep here because otherwise the covering for the spring 62 
would be weakened too much. As in the case of the first example of 
implementation, ball 61 and the spring 62 are made of metal whereby a small 
amount of friction arises. The screw 66 and the case 63 include an acute angle 
with each other. Thereby it is possible to obtain an extremely sensitive change in 
tension of the spring. Through the relative arrangement of ball and screw to the 
spring, only a small portion of the change in path of ball 61 is transferred to the 
spring. 

In the case of the implementation depicted in fig. 5, the swinging motion is limited 
not only after the one but also after the other direction of the joint 20. A further 
difference between both implementations is that 
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according to figures 1-3 in relaxed state the splint device 1 1 exhibits a moderate 
arching whose concave surface is turned to the "knock knee" leg. By contrast, 
the splint device 1 1 according to the implementation example in fig. 5 is formed 
moderately V-shaped whereby the opening is turned to the "knock knee" leg. 

In figures 6 and 7, a third implementation of the invention is depicted. This third 
implementation form is with respect to splints 12 and 13, of thickenings 80 and 
81, and of joint 20 identical to the second implementation form. The splints 12, 13 
are thus also stuck in slits 82, 83 of thickening 80 and/or 81 , and secured in 
these using a rivet or similar device. The thigh 87 standing vertically from the 
thickening 80 of the angle 84 exhibits a screw hole into which the screw 66 
provided for with ball 61 is screwed. Screw 66 and ball 61 correspond to those of 
both other implementation forms. The screw 66 runs however parallel to splint 12 
and/or to thickening 80. The case 63 used in the third implementation example 
and the spring 62 also correspond to the second implementation form of the 
invention depicted in fig. 5. The case 63 also exhibits crookedness 76. Also, case 
63 is made of one piece with a first half-joint 64 of a joint 68. The second half- 
joint 65 that is screwed onto the second splint 13 and/or thickening 81 using a 
screw 70, is however somewhat shorter than the one of the first and second 
implementations. In addition, the second half-joint 65 
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is not made of one piece with a component constantly decreasing in thickness 
but rather welded on the edge of a small plate 88. This plate 88 is passed 
through by the screw 70. In this fashion, the thickening 81 can also be kept 
smaller. 

In the implementation depicted in fig. 6 and fig. 7, the swinging motion is also 
limited as in the implementation form depicted in fig. 5 in the one as well as in the 
other direction of the joint. IN addition, the socket 28 does not exhibit a curvature 
corresponding to its counterpart but rather is somewhat flattened in comparison 
to this curvature. A further difference between the third and the first 
implementations consists of the state of the joint 20. While in the first 
implementation form of the joint, as seen in figures 1-3, is arranged above ball 
61, it is according to .fig. 6 and fig. 7 arranged between ball 61 arid the joint 68, 
just as in the second implementation example of fig. 6. Finally, the relative state 
of screw 66 and case 63 is different in the first and third implementation 
examples. While in the first implementation example the screw 66 is suited under 
a certain angle for the splint 12, the screw 66 is parallel to the splint 12 in the 
third implementation. From both these last named differences it is yielded that in 
accordance with the first implementation example during tension of the invented 
device the case 63 moves inward, thus in the direction of splint 13. Across from 
this, the case 63 gets out of the way in the third implementation 
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and thus moves away from splint 13. This is depicted schematically using fig: 8. If 
the splint 12 is swung from an ending stop to another one in accordance with 
arrow A, then the ball 61 moves on a circular path in accordance with arrow B 
and case 63 is swung outward following arrow C. In this way, unlike the first 
implementation example a slow pressing together of spring 62 is produced, and 
the force of the spring is thus also correspondingly overcome. Thereby individual 
administration of the equipment is possible. 

The applicability of the invention splint device is now the following: The splint 
device 1 1 is, as can be seen in fig. 1, attached to the "knock knee" leg and the 
spring wound up. The first splint 12 is then swung so that the splint device 1 1 can 
be attached near the leg 10 and the straps can be wrapped around the leg. The 
splint device 1 1 is thus also easily tensed so that under the effect of the spring 
the first splint 12 and the second splint 13 try to return to their original state. The 
pull on the leg is greater or less depending on the tension of the spring. Through 
constant pulling, it can be achieved that the joint is slowly reformed, i.e. the limbs 
having the joint can reach the corrected and desired form. Here a splint device 
11 can thus be used in whose relaxed state the splint device is moderately 
arched or has a moderate V-shaped form while it exhibits in its almost completely 
tensed state the form of the "knock knee" leg to be corrected. It is evident that 
this is precisely the opposite with a bow leg to be corrected. 
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This means that the splint device 1 1 then is formed in its relaxed state convexly 
or moderately arrow-shaped while it corresponds in its nearly completely tensed 
state somewhat to the form of the Bow leg. 

It is understandable that numerous derivations over the depicted implementation 
examples are possible without leaving the context in the claims of the invention. 
In this way, the described splint device can be used not only for correcting "knock 
knee" or bow legs but also for correcting elbow or knee joint stiffness or in the 
case of a stiffening of a shoulder joint. 
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1 . Splint device made of stiff material for correcting human joints with straps 
for tying around the limbs and bringing the limbs near to the splint device and 
with pressure cushions on the splint device, characterized in that the splint 
device (11) exhibits two splints (12,13) tied by a joint (20), in that the joint (20) 
exhibits a swinging shaft (21) that runs vertically in the direction of the formation 
of the human joint that is to be corrected, in that for both swinging motions there 
are stops provided for, in that on the outer side of the joint (20) on the one splint 
(12) an adjustable ball (61) that is provided for with a screw is secured, in that on 
the inner side of the joint (20) a case (63) is arranged in which a spring (62) that 
works together with the bail (61) is sitting, and in that the case (63) is connected 
to the other splint (13) so that it is swingable. 

2. Splint device as under claim 1 , characterized in that the joint (20) is 
provided for in the area of the end of the screw (66) turned away to the ball (21). 

3. Splint device as under claim 1 , characterized in that the joint (20) is 
arranged in the area between the ball (61) and a joint (68) for the case. 
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4. Splint device as under claim 1 or 2, characterized in that the ball (61) 
provided for with the screw (66) and the case (63) is arranged on the side of the 
splint device (11) turned away to the human joint. 

5. Splint device as under one of the previous claims characterized in that the 
screw (66) and the case (63) are arranged leaning under an acute angle to both 
splints (12, 13). 

6. Splint device as under claim 1 or 2 characterized in that the screw (66) is 
arranged parallel to a splint (12). 

7. Splint device as under claim 5 or 6 characterized in that the screw (66) 
and the case (63) include an obtuse angle with each other. 

8. Splint device as under claim 5 or 6 characterized in that the screw (66) is 
arranged on one projection (27) formed to the one splint (12) and passes through 
this. 

9. Splint device as under claims 1 through 5 characterized in that the screw 
(66) is arranged on the one splint (12) somewhat separately and vertically. 
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10. Splint device as under claim 9, characterized in that the screw (66) passes 
through the one splint (12). 

1 1 . Splint device as under claim 9 characterized in that the screw (66) and the 
case 963) include an acute angle with each other. 

12. Splint device as under one of the preceding claims characterized in that 
the shaft of the ball (61 ) operates with the shaft of the screw. 

1 3. Splint device as under one of the preceding claims characterized in that in 
the ball (61) and/or on the end of the screw turned away to the ball (66) a slit is 
provided for (67) for a screwdriver and/or a coin. 

14. Splint device as under one of the preceding claims characterized in that 
one locking device is provided for that limits an unintentional turning of the screw 
(66). 

1 5. Splint device as under one of the preceding claims characterized in that, 
the joint (20) connecting both of the splints (12, 13) exhibits the form of a glenoid 
joint. 
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1 6. Splint device as under one of the preceding claims characterized in that 
the stops limiting the swinging motion of both splints (12, 13) is built of 
projections (29, 30) on the joint. . 

17. Splint device as under one of the claims 1 through 15 characterized in that 
the stop that limits the swinging motion in tensed state is built by the splint (13) 
bearing the case (63) that the case (63) bumps against. 

18. Splint device as under one of the preceding claims characterized in that 
the case 963) exhibits an flattening (76) to their end turned to the link. 

1 9. Splint device as under one of the preceding claims characterized in that 
the swinging angle is at least as big as the correction angle of the extremities 
having the joint to be corrected. 

20. Splint device as under one of the preceding claims characterized in that 
the spring (62) is built spirally to its end (75) turned to the ball (61). 

21 Splint device as under one of the preceding claims characterized in that 
the ball (61) and the spring (62) are made of metal. 
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22. Splint device as under one of the preceding claims characterized in that 
the splint device (1 1) in untensed state exhibits arching or a moderately V- 
shaped form whose opening is set against the form of the limbs having the joint 
to be corrected. 

23. Spring device for the correction of X or Bow legs as under one of the 
preceding claims characterized in that the ball (61) provided for with the screw 
(66) is arranged on the splint (12) assigned to the thigh (14). 

) 
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